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Abstract:

The objective of this dissertation is to study the different segmentation methods and

compare them in order to apply them on MRI brain images, which highlights its three main
components: the White Matter (MB), the Gray Matter (GM) and the Cerebro-Spinal Fluid
(CSF). In this research we use the classical method: area approach (algorithm split / merge),
which we implemented in the multi-agent system (using SMA).

Keywords: Image Segmentation, MRI, Algorithm split / merge, Agent, SMA.

Résumeé.

L’objectif de ce mémoire, est d'étudier les différentes méthodes de segmentation et
de les confronter, afin de les appliquer sur des images cérébrales IRM, ce qui met en
évidence les trois principales matieres qui le composent : la Matiere Blanche (MB), la
Matiere Grise(MG) et le Liquide Céphalo-rachidien(LCR). Dans ce travail, nous avons
utilisé la méthode classique : approche région (algorithme split / merge) dans le

systéeme multi-agents (utilisation des SMA).

Mots clés: segmentation d’images, IRM, Agent, SMA, algorithme split / merge.






